
PAROWANIE PILOTA WISO 
1. Włącz RoboJet Wiso włącznikiem głównym z tyłu. 
2. Połóż urządzenie na stabilnej powierzchni, np. na blacie z założonymi ściereczkami. 
3. Poczekaj aż dioda urządzenia będzie świecić stałym światłem na niebiesko* 
4. Naciśnij i przytrzymaj dolny zderzak urządzenia z lewej strony oraz jednocześnie wciśnij i 

przytrzymaj przycisk Start/Stop na uchwycie urządzenia. 

 
Dioda urządzenia zacznie migać w kolorze czerwono – niebieskim* 

Wciśnij na pilocie jedocześnie przycisk „Trybu czyszczenia Z” oraz przycisk „Trybu czyszczenia 

uporczywego brudu” do momentu aż robot wyda sygnał dźwiękowy, a dioda zacznie świecić w 
kolorze czerwonym. 

 
5. Wyłącz urządzenie przytrzymując przycisk Start/Stop na uchwycie robota, następnie wyłącz i 

włącz urządzenie przyciskiem głównym znajdującym się na spodzie robota. 
 
Pilot został sparowany. 
 
*Jeżeli dioda na robocie zaświeci się stałym kolorem czerwonym, a robot będzie wydawał sygnały 
dźwiękowe procedurę trzeba powtórzyć od punktu 1, zwracając uwagę aby trzymać wciśnięty dolny 
zderzak z lewej strony oraz przycisk start/stop przez dłuższy okres czasu. 
 
 
 


