PAROWANIE PILOTA WISO

1. Wiacz Robolet Wiso wigcznikiem gtownym z tytu.

2. Potéz urzadzenie na stabilnej powierzchni, np. na blacie z zatozonymi $ciereczkami.

3. Poczekaj az dioda urzadzenia bedzie swieci¢ statym Swiattem na niebiesko*

4. Nacié$nij i przytrzymaj dolny zderzak urzadzenia z lewej strony oraz jednoczes$nie wcisnij i
przytrzymaj przycisk Start/Stop na uchwycie urzadzenia.

Dioda urzadzenia zacznie miga¢ w kolorze czerwono — niebieskim*
Wcisnij na pilocie jedoczesnie przycisk , Trybu czyszczenia Z” oraz przycisk ,Trybu czyszczenia

uporczywego brudu” sl do momentu az robot wyda sygnat dZzwiekowy, a dioda zacznie Swieci¢ w
kolorze czerwonym.

5. Wytacz urzadzenie przytrzymujac przycisk Start/Stop na uchwycie robota, nastepnie wytgcz i
wiacz urzadzenie przyciskiem gtéwnym znajdujacym sie na spodzie robota.

Pilot zostat sparowany.
*Jezeli dioda na robocie zaswieci sie statym kolorem czerwonym, a robot bedzie wydawat sygnaty

dzwiekowe procedure trzeba powtdérzy¢ od punktu 1, zwracajgc uwage aby trzymac wcisniety dolny
zderzak z lewej strony oraz przycisk start/stop przez dtuzszy okres czasu.



